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ONSOZ

Bu kitapta endiistriyel uygulamalarda kullanilan ii¢ fazli ve bir fazli yardimer sargil
asenkron motorlara ait teori, kumanda devresinde kullanilan elemanlarin teorisi,
calismast ve baglantis1 verilmistir. Ayrica, bu kitap endistride karsilagilan klasik
kumanda ve PLC ile kumanda uygulamalarina ait devre semalarini kolay ve anlasilir bir

sekilde vermeyi amaglamistir.

Kumanda Teknikleri dersi kapsaminda birinci bdliimde asenkron motorlarin yapilari
calisma prensibi anlatilmistir. ikinci béliimde kumanda devresini olusturabilmek igin
kullanilan yardimci kumanda devre elemanlar1 hakkinda ayrintili olarak bilgi
verilmistir. Ugiincii boliimde giiniimiizde endiistride olduk¢a yaygm olarak
kullanilmaya baslayan PLC’ler hakkinda gerekli olan teori verilmistir. Dordiincii
boliimde ise asansorler hakkinda bilgi verilerek 6rnek asansor kumanda devre semalari
cizilmistir. Son bolimde, asenkron motorlarin endiistride karsilasilabilecek

kumandalarina iliskin klasik ve PLC kumanda devre semalar1 verilmistir.

Bu kitap Teknik Egitim Fakiilteleri ve Meslek Yiiksekokullar: i¢in yardimci ders kitabi
olarak hazirlanmigtir. Kitap uygulama agirlikli oldugundan Miihendislik Fakiilteleri igin

de tavsiye edilmektedir.

v



GIRIiS

Bu kitap elektrik kumanda devreleri dersinde kullanilmak iizere Yiiksekokul ve Fakiilte
ogrencileri i¢in hazirlanmistir. Bu amacla, Fakiiltelerin Elektrik Egitimi Bolimii ve
Yiiksekokullarin Elektrik Programlar1 miifredata uygun olarak hazirlanmistir. Igerik
olarak, elektrik motorlariin yapisal detaylarina girmeden nasil ve nerelerde
kullanildiklari, kumanda elemanlarin1 taniyabilme ve kumanda devrelerinde amacina
uygun olarak kullanabilme, klasik ve PLC ile endiistriyel kontrol i¢in temel olusturacak
konular bulunmaktadir. Uygulama olarak klasik ve PLC ile kumanda devrelerinin
semalarini ¢izebilme, ¢izdigi semay1 uygulayabilme, algoritmasini, zaman diyagramini
hazirlayabilme ve merdiven diyagramini ¢izebilme, uygulama devrelerinde c¢esitli
Olcmeleri kullanarak, devrelerde ariza aramayi ve gerekli kalibrasyonlar1 yapabilme

amaglanmstir.

Ogretimde kolaylik, uygulama yaparken prensip kazanma ve yetenek gelistirme
amaglanmistir. Ogrencinin kapsamli elektrik kumanda devreleri tasarlayip, kurup,
calistirarak gozlemleyebilecegi seviyeye getirmesi, devrelerde olabilecek arizalara
teshis koymasi ve devrelerde olusacak arizalar1 bulabilmesi hedeflenmistir. igerikte

kolaydan zora dogru uygulamalar teknolojik bilgiler ile birlikte verilmistir.



